


























































• Ex. ܻ݅	 ൌ ܣ݅ ∗ ݁ݔ݌ ି ௫	ିವಿ೔ ംൗ మ ଶ	∗	ఙమൗ , where ߛ ൌ gain, ߪ ൌ	noise, 
DNi = central DN of peak, and ݔ ൌ	histogram bins
Plotting & Fitting
• The noise parameter in the fitting function returns the RMS of the 
camera noise, dark current shot noise, and Fano noise. The Fano
noise depends on the energy of the incident photon and can be 
treated as a known value. Fano noise is subtracted from the 
calculated noise using the root difference square method, giving us 
camera noise and dark current shot noise. 
• The camera readout noise determined by fitting a Gaussian to the 
distribution of background pixels from 2 Fe‐55 images. The noise 
parameter from this Gaussian is the RMS of  the camera noise and 
dark current shot noise (readout noise). 
• Comparing the Fano subtracted noise from the fitting function with 
the readout noise determined from a Fe‐55 image reveals a 
discrepancy in RMS readout noise. We think this may be the case 
because of charge spreading and is subject to further investigation.
Gain ‐ Left & Right Single Tap
Left Single Tap Right Single Tap
Gain = 2.01 Gain = 2.06
Gain – Dual Tap
Left gain = 2.07 Right gain = 2.05
Dark Frames
Left = 621 DN          Right = 675 DN 658 DN614 DN
Mean Background
Left Single Tap Dual Tap Right Single Tap
Average DN vs. Temp 
Linearity
*Still need to do a linear regression
Things left to do
• Dark current vs. temperature fitting
• Linear regression on linearity plot
• Linearity for single tap modes
